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str./řádek: 
H – horní, 
D – dolní 
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správně 
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20/6D potom potom pro k > p 
21/3H pro zpoždění k. pro zpoždění k a pro T = 100. 
32/1H ŘÁDU P [AR(P)] ŘÁDU p [AR(p)] 
33/16H Box a Jenkins (1976) Box a Jenkins (1970) 
33/14D pro j > 0 pro j > 1 
53/1H D(H(Xt)) = D(H(Xt)) ≅  
53/5H D(Xt) = c2µt

2 D(Xt) = cµt
2 

53/7H T(µt) = … H(µt) = … 
55/1,2D Protože minulé veličiny … střední 

hodnotu, tj. … 
Za předpokladu, že … 

56/13D D[XT(h)] D[XT(h)XT, XT-1, …] 
56/7D … se od určitého horizontu přestane 

rozšiřovat. 
… se limitně blíží ke dvěma horizontálně 
paralelním přímkám. 

56/5D … neustále rozšiřuje. … rozšiřuje neomezeně. 
62/6H Budeme-li předpokládat Z = (Z1, …, ZT)´ a 

počáteční … 
Budeme-li značit Z = (Z1, …, ZT)´ a 
předpokládat počáteční … 

62/17D Tyto odhady jsou … Tyto odhady ( ) jsou … θφ ˆ,ˆ

62/9D … odhad rozptylu … 2σ̂ … aproximaci maximálně věrohodného 
odhadu rozptylu nesystematické složky 
… 

63/11H σe
2 σe

2 = σa
2 

63/5D … odhad rozptylu … … aproximaci maximálně věrohodného 
odhadu rozptylu … 

67/4D … lze zapsat jako … … lze zapsat [Lütkepohl (1993), str. 86] 
jako 
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74/6D (4.18a, b, c) (4.27a, b, c) 
85/1H T a k T a K 
89/6D, 
90/13H 

ACI AIC 

98/13H [SAR(p)] [SAR(P)] 
101/10D 

Xt = +a∑
=

4

1j
jtj Dc t-Θ1at-4… Xt = +a∑

=

4

1

*

j
jtj Dc t-Θ1at-4… 

101/3D … jestliže Θ1< 1… … jestliže Φ1< 1 … 
106/3H Obr. 5.4b) Obr. 5.5b) 
126/4H t + k t - k 
135/11,10D Il - θ1B - θ2B2 - … -θpBp Il - θ1B - θ2B2 - … -θqBq 
139/14D α11≠ m11 a α12≠ m12 α11≠ m11 nebo α12≠ m12 
140/4H D(B) [D(B)]-1 
140/9D …aby existovaly operátory D(B), … … aby neexistovaly jiné operátory než 

D(B), … 
158/12D .. predeterminovaný, neboť E(Yt-1a1t-i) ≠ 0 

pro i = 2, 3, … .  
…predeterminovaný v čase t, neboť 
E(Yt-1a1t-i) ≠ 0 pro i=1, 2, … . 

159/3H θq,ij(B) = 0 θq(B) = Il 
159/8H … jsou predeterminované. … jsou v čase t predeterminované. 
163/12,10D Yt

e = -[ +I)(11, Bpφ& m]Yt + … Yt
e = [- +I)(11, Bpφ& m]Yt + … 

165/5H E(Zt at) = 0 E(Zt at+i) = 0 pro všechna i 
166/3H Spanos(1985) Spanos(1986) 
167/3D D(a1t) = σν D(ν1t) = σν 

189/8H λIl + Sp
-1

21.22
´
2

ˆˆ BAB = 0 λIl - Sp
-1

21.22
´
2

ˆˆ BAB = 0 
190/12D H0

M:φ2 = 0lxl proti H1
M:φ2 ≠ 0lxlφM = … 

= φ3 = 0lxl 
H0

M:φ1 = 0lxl proti H1
M:φ1 ≠ 0lxlφM = … 

= φ2 = 0lxl 
212/3D Johansen (1996) Johansen (1992) 
216/15H … redukovaný tvar.  … strukturní tvar. 
224/4H 

E(s´2) = σu
2( )/(T-n). ∑

=

T

i
iiim

1

2λ E(s´2)=σu
2( )/(T-n), kde m∑

=

T

i
iiim

1

2λ ii jsou 

diagonální prvky matice M. 
228/7,8,9,1
1,13H,4D, 
229/13H 

d n 

229/4,5H …je dána kritickými hodnotami … … je dána párem přímek, které vedou 
skrze body … 

229/6H ± a1(T-n)-1/2{(T-n)+2(t-n)} {n, a± 1(T-n)1/2} a {T, 3a± 1(T-n)1/2} 
229/9H … hodnot Wt a tolerančních mezí daných 

těmito kritickými hodnotami … 
…bodů {t,Wt} a tolerančních mezí 
daných těmito hodnotami … 

229/15,14D Kritické hodnoty tohoto testu jsou dány 
vztahem … 

Toleranční meze tohoto testu jsou dány 
párem přímek … 

245/1H φ1 = (ρ1, ρ2, …, ρl)Il φ1 = diag{ρ1, ρ2, …, ρl} 
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266/6H t t - 2 
269/4-10H, 
270/7H µ = γβ0 c = γβ0 
271/16D h(Ri´β) = l-1, i = 1, …, l h(Ri´β) = r-1, i = 1, …, r 
283/5,9,13
H T( ) ρ̂ T  ρ̂
283/9D Z(t(ρ)) = … Z(t( )) = … ρ̂
289/9H ENGLE, R. F. (ed). (1984) ENGLE, R. F. (ed). (1995) 
 
str. 68 dole, 69 nahoře:  
… [viz Nelson, Granger (1979)]. 
 Odhad parametru λ je však výpočetně poměrně náročná operace, proto se v praxi 
velmi často dává přednost jednodušším metodám hledání vhodné transformace časových řad. 
Následující tabulka obsahuje nejčastěji používané hodnoty λ s odpovídajícími transformacemi 
vycházejícími ze vztahů H(Xt) = Xt

λ pro λ ≠ 0, H(Xt) = lnXt pro λ = 0 (mocninná 
transformace). 
 
Tab. 4.2 Hodnoty λ s odpovídajícími transformacemi 
  
 Metoda volby hodnoty λ spočívá v tom, že se časová řada rozdělí na krátké úseky, 
které obsahují 4 až 12 pozorování. V každém úseku … 
 
Poznámka 9) na str. 75 
φp(B) = (1 - φ1B - φ2B2 - ... - φpBp) = φp(1) + (1 - B)[φ1 + φ2(1 + B) + φ3(1 + B + B2) + ... + 
+ φp(1 + B + B2 + ... + Bp-1)] =  φp(1) + (1 - B)[(φ1 + φ2  + ... + φp) + (φ2 + φ3  + ... + φp)B + ... + 
+ φpBp-1]. Obsahuje-li proces (4.28) jeden jednotkový kořen, potom φp(1) = 0 [Enders (1995), 
str. 34], proto φp(B) = (1 - B)[1 - B - B*

1φ *
2φ 2 - ... - B*

1−pφ p-1] = (1 - B) ,  )(*
1 Bp−φ

kde = -φ*
1φ 2 - φ3 - ... - φp, = -φφ2

*
3 - φ4 - ... - φp, ..., = φ*

1−pφ p [detailněji viz Hatanaka (1996)]. 

 
str. 82, Tab. 4.5 ve sloupci PACF: 
Omezená exponenciálním nebo oscilačním poklesem 
Omezená exponenciálním nebo exponenciálně sinusoidním poklesem 
Omezená exponenciálním a/nebo exponenciálně sinusoidním poklesem 
Od zpoždění 1 omezená exponenciálním nebo oscilačním poklesem 
Od zpoždění (p-q) omezená exponenciálním nebo exponenciálně sinusoidním poklesem 
 
str. 155, Obr. 9.1:  
X1 na X1  X1 na X2  X1 na X3 
X2 na X1  X2 na X2  X2 na X3 
X3 na X1  X3 na X2  X3 na X3 
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