třídění

Quick-Sort  (třídění rozdělováním)
Vychází ze skutečnosti, že nejefektivnější jsou výměny těch prvků, které jsou nejvzdálenější. Například pro inverzně setříděné prvky by stačilo (kdyby to byl algoritmus schopen předvídat)  výměn prvků: první ( poslední, druhý ( předposlední, atd.

Základní myšlenka Quick‑Sortu je, že se interval rozdělí na dvě části tak, že libovolný prvek z levé části je v relaci ( s libovolným prvkem z pravé části. Pak se (např. rekurzí) sestoupí o hladinu níž, a obě části (které jsou menší než původní interval) se setřídí zvlášť. Rozdělení na obě části se provádí takto:

1) Zvolíme medián Am. Tato hodnota by měla být ideálně uprostřed hodnot, ale přesný výběr by zabral příliš mnoho času. Proto se volí buď náhodný prvek uvnitř intervalu (levý, pravý, nejčastěji prostřední), nebo se vezme prostřední ze tří náhodně vybraných.

2) Interval se rozdělí na dvě části tak, aby v levé části byly Ai ( Am, v pravé Aj ( Am. To se provádí postupovými indexy tak, že první prvek zleva, pro který Ai ( Am, se vzmění s prvním prvkem zprava, pro který Aj ( Am. Tento postup se opakuje tak dlouho, až se postupové indexy minou.
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Protože režie spojená s rekurzním voláním je dost velká, je výhodnější použít nerekurzívní verzi se zásobníkem. Protože Quick‑Sort není příliš efektivní pro třídění malých posloupností (tak do 10 prvků), používá se pro třídění malých úseků nějaký jiný algoritmus (například Insert‑Sort).
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