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zabranili zapornym hodnotam produkce, nezabyvali jsme se ptipady, kdy jako
vysledny objem produkce ziskdme desetinné ¢islo. Napravu lze snadno sjednat
zahrnutim tzv. podminek celociselnosti:

Xy, X, — celé, (2.12)

které sice podporuji smysluplnost modelu, ale urcitym zpisobem komplikuji
jeho fesitelnost. Ulohy s témito podminkami Ize fesit pomoci specialnich metod
celociselného linearniho programovani. V dal$i ¢asti textu bude predmétem
analyzy model (2.11), v némZz nebudou podminky (2.12) zahrnuty.

2.2 Grafickeé reseni uloh LP

V piedeslé Casti jsme se seznamili s postupem, ktery vede k sestaveni matema-
tického modelu zadaného rozhodovaciho problému. DalSim krokem, ktery
logicky néasleduje, je samotné feSeni ulohy. K feSeni uloh LP se pouziva tzv.
simplexova metoda, jejiz zaklady polozil na konci 40. let 20. stol. americky
matematik G. B. Dantzig. Od té doby zaznamenala metoda celou fadu modifi-
kaci. Tyto vysoce efektivni algoritmy tvofi jadro soucasné¢ho profesionalniho
softwaru, uréeného pro feseni tloh LP. Pfestoze algoritmus simplexové metody
je pomérné jednoduchy, jeho podrobny popis by znamenal znatelné vyboceni
z ramce této knihy. Pozd€ji bude vysvétlen zakladni princip této metody, jeji
uplny popis podavaji napt. Lagova a Jablonsky (2009).

Obsahuje-1i matematicky model Glohy LP pouze dvé proménné, 1ze pro
feseni vyuzit grafické znazornéni. Postup grafického feSeni ulohy LP si
predvedeme na prikladu 2.1, jehoz matematicky model byl sestaven v predeslé
Casti.
1. Znazornéni mnoZiny pripustnych feSeni

V prvnim kroku grafického feseni zjistime, jak vypada mnozina bodi odpovi-
dajicich fesenim, ktera vyhovuji vSem omezujicim podminkdm ulohy. Osy
soufadnicového systému odpovidaji proménnym x;, x, (obr.2.1). Vzhledem
k platnosti podminek nezapornosti ma smysl uvazovat pouze I. kvadrant sou-
fadnicového systému.

Nyni zndzornime mnozinu bodt, jejichz soufadnice vyhovuji vSem tfem
vlastnim omezenim ulohy. Grafickym obrazem prvni nerovnice (2.7), vyjadiu-
jici spotfebu fezbarské prace, je polorovina. Hranici poloroviny tvoii pfimka,
ktera je obrazem rovnice

X, +2x, =5000. 2.13)
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Obr. 2.1 — Podminky nezapornosti
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Obr. 2.2 — Rezbaiska prace, mnozina piipustnych bodt
Pro znazornéni pfimky v soufadnicovém systému staci nalézt dva rtizné body,

kterymi prochazi. Najdeme tedy pruseciky pfimky s osami x;, x, . Zvolime-li

X, =0 vrovnici (2.13), ziskdme x; =5000; tedy prvni bod A méa soufadnice
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[5000; O]. Po dosazeni x; =0 vypocteme x, =2500; soufadnice druhého bodu
B jsou [0; 2500]. Propojenim bodit A, B ziskame hrani¢ni pfimku poloroviny
odpovidajici prvni nerovnici® (obr. 2.2). Abychom zjistili, ktera polorovina,
resp. jeji Cast, obsahuje pripustné body, staci zvolit libovolny bod lezici mimo
hrani¢ni pfimku (nejlépe pocatek [0; 0]) a dosadit jeho souradnice do nerovnice
(2.7). Protoze pocatek této podmince vyhovuje, je piipustnym bodem a s nim
také vSechny body, které lezi ve stejné poloroviné. Na obr. 2.2 je tato polorovi-
na, resp. jeji pfipustna cast, vystinovana a navic oznacena smérovou Sipkou.

Podobné znazornime mnoziny ptipustnych bodd, které vyhovuji i zbyvaji-

cim dvéma omezenim (2.8) a (2.9). Hrani¢ni pfimky, resp. jejich pfipustné ¢asti
vSech tfi vlastnich omezeni zachycuje obr. 2.3.

A
X
3000
2000 | i
1000 |
| | >
0 1000 2000 3000 4000 5000 X

Obr. 2.3 — Mnozina pfipustnych feSeni lohy LP

Mnoziny’ bodi vyhovujicich jednotlivym podminkdm jsou naznaleny
smérovymi Sipkami. Protoze feSeni tlohy musi vyhovovat zaroveil v§em ome-
zujicim podminkam, je nutné v grafu najit oblast, ktera je spole¢nym prinikem
vSech tfi mnozin. Tato oblast je na obr. 2.3 vystinovana a nazyva se mnozina
pripustnych Fesent ulohy LP™.

8 ProtoZe je zdroven nutné respektovat podminky nezépornosti, piipustnymi jsou pouze ty body,
kter¢ lezi na usecce AB.

® Ve viech trech piipadech jde o oblasti, které maji spole¢ny vrchol leZici v po¢atku soufadnicové-
ho systému.

10 Pfesngjsi by bylo nazvat danou oblast mnoZinou piipustnych bodii odpovidajici mnoZin& p¥ipust-
nych feseni ulohy LP, pro zjednoduseni vSak budeme pouzivat vySe uvedené zkracené pojmenova-
ni.
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2. Znazornéni ucelové funkce

V dals$im kroku grafického feseni tlohy LP se budeme zabyvat Gcelovou funkcei
a jejim vztahem ke grafickému obrazu mnoziny pfipustnych feSeni, sestrojené-
mu v prvinim kroku. Jednou z moznosti je zaméfit se na body, které odpovidaji
stejné hodnote ucelové funkce, v naSem piipad¢ zisku.
Zvolme libovolny bod lezici v mnozin€ pfipustnych feSeni a vypocitejme
piislusnou hodnotu zisku. V bodé A, [1000; 0] je hodnota ucelové funkce
z; =450.1000+550.0 = 450000.

Soutadnice vSech bodu, které odpovidaji této hodnoté zisku, musi vyhovovat
rovnici

450x; +550x, =450000. (2.14)
Body lezi na pfimce, protinajici osu x; vbod¢ A;. Bod B, ve kterém tato

pfimka protind osu x,, ma soufadnice [0;818,18]. Na obr. 2.4 je tato piimka

znazornéna prerusovanou ¢arou z; .

X /
’ Optimalni feSeni:
3000 xg = (1000,2000) .
\ X Optimalni hodnota tc¢elové funkce:
2000 N° 2o =1550000.
BZ ZZ ‘ Al | I X

0 21000 2000 3000 4000 5000 X

Obr. 2.4 — Ugelova funkce a optimalni feseni

Pokud jsou koeficienty v ucelové funkei celociselné, pak je nejlepsi zvolit
jako hodnotu zisku soucin téchto koeficientd, tj. 450.550 = 247500, ¢imz se pfi
vypoctu soufadnic vyhneme dé€leni ¢isel a moznosti ziskani desetinného cisla.
V tomto pfipadé€ je navic ur€eni soufadnic prisecikd pfimky s osami x;, x, ve-

lice snadné. Osu x; protind pfimka v bod¢, jehoZ prvni soufadnice je rovna
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koeficientu v ucelové funkci, ktery je u proménné x, , tj. 550. Druhd soufadni-
ce je samoziejmé nulova. Osu x, protind ptimka v bod¢, jehoz druh4 soutadni-
ce je rovna koeficientu v Gcelové funkci, ktery je u proménné x;, tj. 450. Prvni
soufadnice je nulova.

B, [0; 450]

v

2, =450x, +550x, = 247500. (2.15)

v

A, [550; 0]

Z obr. 2.4 je patrné, Ze pfimka z, je od pocatku vizudln¢ dale nez pfimka
2z, . Pro hodnoty zisku, které odpovidaji témto dvéma rovnob&znym piimkam,
plati:

2, = 450000 > z, = 247500 (2.16)

Je tedy mozné zobecnit, ze hodnota zisku se zvysuje s rostouci vzdalenosti
odpovidajici pfimky od pocatku'!. Smér riistu zisku je na obr. 2.4 naznalen
smérovou Sipkou.

3. Ur¢eni optimalniho bodu
Vysledkem ptedchoziho kroku, v némz jsme se zabyvali ¢elovou funkci, je
urceni:

a) sklonu pfimky'?, na niz maji body stejnou hodnotu u&elové funkce,

b) sméru, ve kterém dochézi ke zvySovani hodnoty ucelové funkce.
V tomto kroku je cilem urcit takovy bod z mnoziny piipustnych feSeni, ktery
lezi na pfimce s nejvyssi hodnotou ucelové funkce. Sestrojime tedy piimku
rovnobéZnou s pfimkami z;, z,, kterd protind mnoZinu pfipustnych feSeni a je
nejdale od pocatku ve sméru rastu hodnoty ucelové funkce. Na obr. 2.4 je tako-
va pfimka oznacena jako z,.

Bod X, ve kterém piimka z, protind mnoZinu piipustnych feSeni, je je-
dinym optimalnim bodem a jeho soufadnice odpovidaji jedinému optimdlnimu
FeSeni zadané lohy.

1 VEtsinou se pouzivé nasledujiciho, i kdyZ nepiesného a zavadgjiciho vyrazu: ¢im déle je ucelova
funkce od pocatku, tim je hodnota zisku vyssi. Z uvedeného vykladu je ziejmé, Ze nejde o ticelovou
funkeci, ale o jeji kolmy primét do soutadnicového systému.

12 Sklon této ptimky je opét Easto zjednodusend nazyvéan sklonem Gicelové funkce.
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4. Vypocet optimalniho feSeni a optimalni hodnoty ucelové funkce

Urcenim optimalniho bodu grafické feseni lohy LP nekon¢i. Cilem piedcho-
zich krokl bylo zjistit, kde lezi optimalni bod. V naSem piipadé je bod X,
prusecikem hranicnich piimek polorovin odpovidajicich prvni a druhé omezuji-
ci podmince. Z ptedchozi analyzy je zcela ziejmé, Ze tyto piimky jsou obrazem
dvou rovnic:

x; +2x, =5000, (2.17)
X+ x, =3000. (2.18)

K uréeni soufadnic priseciku pfimek sta¢i vyfesit soustavu rovnic (2.17)
a (2.18), ¢imz ziskavame nasledujici vektor!* optimalniho feSeni:

x = (1000,2000) . (2.19)

Dosazenim slozek vektoru (2.19) do ti¢elové funkce ziskdme optimalni hodnotu
zisku:

Zo =450.1000 + 550.2000 = 1550000 . (2.20)

5. Interpretace vysledka

Zavérecnym krokem grafického feSeni tlohy LP je interpretace vypocitanych
hodnot. Je nutné dodrzet tfi hlavni zasady:

a) Uplnost. Zadavatel analyzy musi obdrzet vedkeré informace, které jsme
ziskali feSenim ulohy LP.

b) Piesnost. Vysledek analyzy ¢i feSeni je urcitym navodem, resp. doporu-
¢enim, které zadavateli umozni zlepsit fungovani realného systému. Na
zakladé nasi interpretace musi mit zadavatel jasnou a pfesnou piedstavu
o vSech rozhodnutich, ktera ma v této souvislosti ucinit.

¢) Srozumitelnost. Pti interpretaci musime pouzivat jazyk, kterému zada-
vatel analyzy rozumi. Zjednoduseng feceno, zadavatele, ktery definoval
problém, nemusi zajimat ani zpiisob formulace matematického modelu,
ani metody, pomoci nichZ jsme problém vyiesili. My jeho jazyk zname,
on nas jazyk znat nemusi.

@p’" Nejprve se zamétime na pocet optimalnich feSeni. Jak ukdzeme pozde-
< ji, uloha LP mize mit pravé jedno optimalni feSeni, ale i nekonedné
mnoho optimalnich feSeni, piipadné nemusi mit zadné optimalni feSeni,

13 Vektory budeme v této knize povaZovat obecné za sloupcové. Radkovy vektor zapiseme jako
transponovany vektor.
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a dokonce ani zadné pfipustné feSeni. Z obr. 2.4 je ziejmé, ze v naSem piipad¢é
ma uloha pravé jedno optimalni feseni.

Optimédlnim feSenim rozumime vektor x,, jehoZ slozky odpovidaji hodno-
tam rozhodovacich proménnych. Pfi formulaci matematického modelu jsme
proménnou x; oznacili po€et vyrobenych auticek a proménnou x, pocet vyro-

benych vlackd, v obou piipadech za jeden mésic. Podle (2.19) ma firma mésic-
né vyrobit 1000 ks auti¢ek a 2000 ks vlacku.

Cilem analyzy bylo dosahnout maximalniho zisku pfi zadanych podmin-
kach. Protoze ucelova funkce byla definovana jako celkovy mésicni zisk, firma
podle (2.20) mési¢né ziska 1550000 K¢.

Jelikoz jednou ze zésad uspés$né interpretace je jeji iplnost, méli bychom se
ujistit, Ze jsme poskytli veskeré informace, ziskané feSenim. Majitele firmy
bude jisté zajimat, zda je k naplanované vyrobé skuteéné zapotiebi 5000 hodin
fezbaiské prace a 3000 hodin dokoncovaci prace. Tuto skutecnost lze snadno
overit dosazenim optimalniho feseni do vlastnich omezeni tykajicich se spotte-
by préce. V piipad¢ fezbarské prace i dokoncovaci prace se leva strana omezeni
rovna hodnoté pravé strany, coz znamena, ze vSechny disponibilni hodiny bu-
dou zcela vycerpany. K tomuto zavéru jsme mohli dojit i v prab¢hu grafického
feSeni, aniz bychom provadéli dodatecny vypocet. Zjistili jsme, ze optimalni
bod lezi na priseciku hrani¢nich pfimek polorovin, které byly obrazem omezu-
jicich podminek pro oba druhy prace. Body, které lezi na hrani¢ni piimce, od-
povidaji situaci, v niz se produkce pohybuje na hranici vyrobnich moznosti
vzhledem k zasob¢ ur¢itého omezeného zdroje, v naSem piipadé€ prace. S danou
kapacitou nelze zvysit objem vyroby.

Dosazenim optimalniho feSeni do posledni omezujici podminky, tykajici se
omezené poptavky po autickach, snadno zjistime, ze hodnota 2000 neni
v zadném pfipadé limitujicim faktorem. Firma by mohla vyrobit jest¢ 1000
dalsich auticek, na néz bohuzel jiz nema kapacity, jak vyplyva z ptedeslého
odstavce.

K feseni vySe uveden¢ho prikladu lze vyuzit celou fadu optimalizacnich
nastrojui, popsanych v ¢asti 2.6. Reseni v MS Excel obsahuje Priloha 1.

2.3 Zakladni pojmy linearniho programovani

V pribéhu grafického feSeni uUlohy LP jsme zavedli dva dulezit¢ pojmy —
pripustné reseni a optimalni reseni. Cilem této Casti je seznamit Ctenafe s dal-
$imi terminy, které¢ jsou nezbytné k pochopeni principu obecnych metod pro
feSeni tloh LP. Postup grafického feSeni je postupem specidlnim, ktery lze
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pouzit jen v piipad€, ze matematicky model obsahuje pravé dvé rozhodovaci
proménné'4,

Nejprve se vratme k pojmu pripustné reseni ulohy LP. Jedna se o takové
feSeni, které vyhovuje vSem omezujicim podminkdm ulohy, tj. vlastnim ome-
zenim a podminkdm nezapornosti. Mnozina vSech takovych teSeni dané ulohy
se nazyva mnozina pripustnych reseni ulohy LP. Pro tlohy linearniho progra-
movani je typické, Ze mnozina ptipustnych feSeni je nekone&na's. Pokud se
zajimame o grafické vyjadieni mnoziny pfipustnych feseni ulohy LP v podobé
mnoziny pfipustnych bodi, je tato mnozina konvexni. Konvexni mnozina bodu
je takova mnozina, ktera skazdymi dvéma body této mnoziny obsahuje
i vSechny body, které lezi na jejich spojnici. Na obr. 2.5 jsou mnoziny A, B
konvexni, mnozina C neni konvexni.

A B C

Obr. 2.5 — Konvexni a nekonvexni mnoziny bodu

Mnozina B je typickym piikladem mnoziny pfipustnych feseni ulohy LP.
Nazyva se konvexnim polyedrem. MnozZina je uréena soustavou linearnich ne-
rovnic, tudiz jeji hranice je (v dvojrozmérném prostoru) tvorena linearnimi
Carami. Ptiklady konvexniho polyedru v 3D prostoru jsou ctyfstén, krychle,
jehlan aj. Specialnim bodem konvexniho polyedru je vrchol (krajni bod). Je to
bod, ktery nelezi na spojnici zadnych jinych dvou bodt mnoziny. Pocet vrcholtl
v ulohach linearniho programovani je vzdy konecny.

Vratme se k ptikladu 2.1, ve kterém byla mnozina pfipustnych feSeni urce-
na soustavou tfi nerovnic typu <. Na obr. 2.6 je zobrazena mnoZina piipust-
nych feseni s 5 vrcholy, oznacenymi (1), (2), (3), (4), (5).

Pii feSeni ulohy LP se nejprve pievadi pivodni soustava omezujicich pod-
minek obsazenych v matematickém modelu na tzv. ekvivalentni soustavu rov-
nic. Divodem je skuteCnost, ze pti feSeni tloh se pouzivaji metody, urcené
k feSeni soustavy linedrnich rovnic.

14 Jak bylo uvedeno vyse, obecnou metodou pro feSeni rozsahlych tiloh, co do po¢tu proménnych
i omezujicich podminek, je simplexova metoda.

13V né&kterych specialnich ptipadech mize byt mnoZina ptipustnych feSeni Gilohy LP jednoprvkova
¢i prazdna.
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Obr. 2.6 — Mnozina piipustnych feSeni, krajni body

Transformaci nerovnic na rovnice provedeme pomoci tzv. pridatnych pro-
ménnych:

Typ podminky | Pfidatnd proménna
pricteni k levé strané
odecteni od levé strany
neni

IV [IA

Tab. 2.2 — Transformace soustavy omezujicich podminek
na ekvivalentni soustavu rovnic

V matematickém modelu (2.11) tvofi ekvivalentni soustavu rovnic nasledu-
jici tii rovnice:

X+ 2%+ %3 =5000,
X+ x +xy =3000, (2.21)
X +x5 =2000,

v nichz vystupuji v roli pfidatnych proménnych nezaporné proménné x;, x,
a xs. V nerovnici typu <, resp. typu >, pfidatnd proménnd udava, o kolik je
leva strana niz$i, resp. vyssi nez prava strana. Hodnota ptidatné proménné ma
ekonomickou interpretaci. V pfikladu 2.1 hodnota proménné x; piedstavuje
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pocet nevyuzitych hodin fezbaiské prace, hodnota x, pocet nevyuZitych hodin
dokoncovaci prace, hodnota proménné x5 pocet auticek, ktery zbyva k vyuziti
povoleného limitu z hlediska odbytu.

Soustava 3 rovnic s 5 nezndmymi ma obecné nekone¢né¢ mnoho feseni.
Mezi nimi existuje koneény pocet tzv. zdkladnich reseni. Jedna se o feSeni,
v nichz jsou za 2 zvolené proménné dosazeny nuly a hodnoty zbyvajicich
3 proménnych jsou pak dopocitany. Zvolené proménné s nulovymi hodnotami
nazyvame nezakladni promeénné, proménné s dopocitanymi hodnotami se nazy-
vaji zdkladni promenné. Zakladni feSeni soustavy (2.21) budeme oznacovat
jako zakladni reseni ekvivalentni soustavy rovnic.

Pocet zakladnich feseni je logicky ur€en poctem vSech moznosti, kterymi
lze vybrat nezakladni proménné ze vSech proménnych. V naSem piipadé je
tento pocet roven kombinaénimu ¢islu

5) 5!
S|= 55710 (2.22)

Mize se ovSem stat, ze po vyberu nezakladnich proménnych vznikla soustava
3 rovnic se 3 neznamymi nebude mit feseni. Lze tedy s jistotou Fici, Zze hodnota
(2.22) je horni mezi poctu zékladnich feSeni.

Tabulka 2.3 obsahuje 9 zékladnich feSeni (ZR) soustavy (2.21). Posledni
ocekavané zakladni feSeni ekvivalentni soustavy rovnic neexistuje. Jedna se
o pfipad, ve kterém vynulujeme proménné x;, xs. Takové hodnoty nevyhovuji
tieti rovnici v uvedené ekvivalentni soustave.

ZR X X X3 X4 X5
1 0 0 5000 3000 2000
2 0 2500 0 500 2000
3 0 3000 | -1000 0 2000
4 5000 0 0 -2000 | -3000
5 3000 0 2000 0 -1000
6 2000 0 3000 1000 0
7 1000 2000 0 0 1000
8 2000 1500 0 -500 0
9 2000 1000 1000 0 0

Tab. 2.3 — Zakladni feSeni ekvivalentni soustavy rovnic
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Na prvni pohled je zifejmé, ze nékteré z téchto bodl nelezi v mnoziné pii-
pustnych feseni. Jedna se o body (3), (4), (5), (8). V tabulce 2.3 jsou to feseni,
u nichz je hodnota alespoil jedné proménné zapornd. Jak bylo zminéno vyse,
podminky nezapornosti plati nejen pro rozhodovaci proménné, ale také pro
pridatné proménné. Uvedena feseni tyto podminky porusuji. Naopak feseni (1),
(2), (6), (7), (9) splituji podminky nezapornosti a jsou tedy piipustnymi feSeni-
mi ulohy LP. Tato feSeni se nazyvaji zdkladni reseni ulohy LP. Je zcela jasné,
ze jejich mnozina je podmnozinou mnoziny zékladnich feSeni ekvivalentni
soustavy rovnic.

Na obr. 2.7 jsou oznafeny body odpovidajici vS§em zakladnim feSenim,
uvedenym v tabulce 2.3.

A
X

3000
@
2000

1000

(D
0 1000 2000 3000 4000 5000 X

Obr. 2.7 — Zakladni feSeni ekvivalentni soustavy rovnic

Prejdéme nyni k dal$imu pojmu linearniho programovani — optimalnimu
teSeni. Optimalni FeSeni ulohy LP je ptipustné feseni ulohy LP s nejlepsi hod-
notou ucelové funkce. Z grafického feSeni ulohy LP lze snadno dospét
k zavéru, Ze optimalnim bodem nemize byt v Zadném piipadé vnitini bod mno-
ziny pripustnych feSeni. Optimalni bod musi byt, pokud existuje, hrani¢nim
bodem mnoziny pfipustnych feSeni. Navic plati nasledujici véta, ktera ma za-
sadni vyznam pro feSeni uloh LP.

Zakladni véta linearniho programovani: Jestlize ma uloha LP optimalni

feSeni, ma také optimalni feSeni zakladni.
1) Pokud ma uloha LP pravé jedno optimalni feSeni, pak to musi byt,
podle uvedené véty, zékladni feSeni. Protoze zakladni feSeni ulohy LP
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odpovidaji vrcholim konvexniho polyedru pfestavujictho mnozinu
ptipustnych bodd, musi v tomto pfipadé optimalni feSeni lezet
v jednom z vrcholt.

2) Ma-li tloha LP vice optimalnich feSeni, véta zarucuje, ze alespon jed-
no bude zakladnim feSenim, tedy optimalni bod najdeme v jednom
z vrcholil mnoziny ptipustnych feSeni.

Disledek zakladni véty LP: Jestlize ma uloha LP optimalni feSeni, staci se
pfi jeho hledani soustfedit pouze na zakladni feSeni ulohy LP, nebot jedno
z nich musi byt feSenim optimalnim.

Vratme se ke grafickému feSeni Glohy LP v pfikladu 2.1. Podle zakladni
véty LP a jejiho dusledku jsme se mohli zaméfit jen na vrcholy mnoziny pfi-
pustnych FeSeni. Byl totiz splnén hlavni pfedpoklad, a sice zaruceni existence
optimalniho feseni: Uloha LP ma optimalni feseni, pokud je mnoZina piipust-
nych feSeni omezena. Muzeme tedy sestavit seznam zakladnich feSeni ulohy
LP, mezi nimiz musi byt alespon jedno optimalnim feSenim. V tabulce 2.4 jsou
u kazdého feSeni uvedeny hodnoty rozhodovacich proménnych a hodnota zisku
po jejich dosazeni do ucelové funkce. Oznaceni zakladnich feSeni odpovida
oznaceni bodi na obr. 2.7.

ZR X Xy Z
(1) 0 0 0
2) 0 2500 1375000
(6) 2000 0 900000
(7) 1000 2000 1550000
9) 2000 1000 1450000

Tab. 2.4 — Zakladni feSeni tlohy LP, optimalni feseni

Reseni (7) s nejvyssi hodnotou zisku 1550000 je hledanym optimalnim fe-
Senim. Protoze hodnoty zisku pro vSechna ostatni feSeni jsou nizsi, je feseni (7)
jedinym optimalnim feSenim ulohy.

2.4 Princip simplexové metody

Jak bylo uvedeno v piedchozich castech, pro feSeni tloh LP se pouziva sim-
plexova metoda. Je to univerzalni iteracni postup, ktery efektivnim zpisobem
prohleddva mnozinu zakladnich feSeni ulohy LP za ucelem nalezeni optimalni-
ho teSeni. Metoda je zalozena na zakladni vété LP a jejich disledcich. Protoze
se zaméfuje jen na zakladni feSeni ulohy LP, kterych je kone¢ny pocet, nalezne
simplexova metoda po konecném poctu iteraci optimalni feSeni nebo zjisti, ze
optimalni feSeni neexistuje.



